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Prikaz ECDIS podataka

ELECTRONIC CHART AREA INFORMATION
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Prikaz ECDIS podataka
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Osnovni prikaz (Base Display)




Standardni prikaz (Standard Display)




Cjelokupni prikaz (All Info)




Prikaz simbola
= moguchnost odabira izmedu dvaju prikaza
simbola | podrucja - tradicionalni i
pojednostavljeni
= novi standard S100 - bez pojednostavljenog
prikaza simbola
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Minimalho smanjivanje

= Scale Minimum - SCAMIN (S-57) eliminiranjem

podataka omoguceno je pregledavanje vrlo

malih podrucja
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Uvecani prikaz - usporedba RNC i ENC




Postavke boja

= s obzirom na osvjetljenje, moguc je odabir
razlicitih postavki boja

= Dan/noé/sumrak




Prikaz broda

= standard S-52 definira dva moguca prikaza
vlastitog broda

simboliéni prikaz stvarni prikaz




Alarmi i indikatori

= |[MO publikacija IMO-867E (Code on Alarms and
Indicators)

= alarm: zvucni ili kombinacija zvuénog i vizualnog
signhala u slucaju obracajna paznje korisnika
indikator: vizualni sighal koji se odnosi na stanje
sustava ili dijela navigacijske opreme

= alarmi i indikatori automatski se aktiviraju u
slucajevima: premalog ili prevelikog mjerila karte,
prevelikog odstupanja od ucrtanog kursa,
prijelaza preko sigurnosne dubine, ulazak u
podrucje plovidbe s posebnim uvjetima, kvar
ECDIS sustava, kvar sustava za pozicioniranje



nedostatak sljedece karte u ECDIS bazi podataka
prijelaz preko granic¢ne izobate

prekomjerno odstupanje od ucrtane rute - XTE /
devijacija

prilaz tocki okreta

prilaz kriti€noj tocki (...)

raskorak medu proracunatog i aktualnog
vremena dolaska na to¢ku okreta/odrediste
prekrupno / presitno mjerilo

prilaz usamljenoj opasnosti ili opasnom podrucju
prijelaz preko odredenog/naznac¢enog podrucdja
razliciti referentni sustavi

prilaz drugim brodovima (CPA, TCPA)
zavrsetak straze

kvar kod testiranja sustava

kvar/neispravnost senzora

nemoguchost odredivanja polozaja broda

» Vrste alarma



Protu-nasukavanje

d
= aktiviranje -
alarma: i
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allow water
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Oznaka podvodnhe opasnosti
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IHO SP S-52 (Specifications for chart content and display
aspects of ECDIS), Appendix 2: Paper based description of
symbols for use on ECDIS



Prikaz orijentacije broda

= ECDIS omogucuje tri nacina orijentacije slike: C UP,
H UP, N UP, te obje vrste prikaza: TM/RM

course-up north-up

farh B Fim g Gt




Zapis putovanja
Ship’s Log Book in ECDIS

= mogucnost pohrane i reprodukcije dovoljnog
broja elemenata za rekonstrukciju navigacije
u minimalno posljednjih 12 sati

= dodatni podaci se pohranjuju u intervalima od
jedne minute

.- prosla trajektorija broda koja sadrzi vremena,
pozicije, kurseve i brzine

- podaci se uzimaju iz samog ENC-a, tj.
odnosne edicije i EN celija



Zapis putovanja
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Navigacijske funkcije ECDIS sustava

planiranje putovanja
. ucrtavanje rute na kursne karte

. provjera prisutnosti opasnosti ha sigurnost
plovidbe na planiranoj ruti

- odabir sustava za pozicioniranje (GPS, DGPS,
LORAN)

nadziranje i (automatsko) ispravljanje podataka o

polozaju

postavljanje automatiziranog nadziranja

sigurnosti plovidbe (Voyage Monitoring Mode)

postavljanje i aktiviranje alarma u slucajevima
ugrozavanja prethodno definiranih uvjeta
sigurnosti plovidbe



Opca usporedba papirnatih, sluzbenih

rasterskih (RNC) i sluzbenih vektorskih (ENC)

karata
KRITERIJ PAPIRNATA KARTA RNC ENC
Preglednost Karta velikog formata Mali format Mali format

Zamijena karata

OgraniCeni prikaz
Podrazumijeva zamjenu
karte

Nema ogranicenja

Prikaz polozaja

Rucno ucrtavanje

Automatski prikaz polozaja
u stvarnom vremenu, uz
mogucnost prikaza
trajektorije kretanja

Automatski prikaz polozaja
u stvarnom vremenu, uz
mogucnost prikaza
trajektorije kretanja

Automatska
provjera plana
plovidbenog
putovanja

Nije moguca

IskljuCivo u sluCaju
samostalnog definiranja
dodatnih slojeva

Moguca uz dodatne
provjere pri pracenju
izvrSenja plana putovanja
koriStenjem alarma




Opca usporedba papirnatih, sluzbenih

rasterskih (RNC) i sluzbenih vektorskih (ENC)

karata
KRITERIJ PAPIRNATA KARTA | RNC ENC
Integrirana Prikaz na dodatnom | Moguce prekrivanje karte | Moguce prekrivanje karte

radarska slika

uredaju

radarskom slikom
Prijenos podataka na
radarski zaslon nije moguc

radarskom slikom
Prijenos podataka u oba
smjera

AIS informacije

Prikaz na dodatnom
uredaju

Moguce prekrivanje karte
AlS informacijama

Moguce prekrivanje karte
AlS informacijama

Odrzavanje/ Rucno ispravljanje | Automatsko ispravljanje Automatsko ispravljanje
AZuriranje
Citljivost lzvrsna kvaliteta Ogranicenost rezolucijom | OgraniCenost rezolucijom

ispisa

zaslona

Prevelika koliina
informacija

zaslona

PodeSavanje razine
informacija




Opca usporedba papirnatih, sluzbenih
rasterskih (RNC) i sluzbenih vektorskih (ENC)
karata

KRITERIJ PAPIRNATA KARTA | RNC ENC

Noéno Ograniceno Jednostavno podesSavanje | Jednostavno podeSavanije

koristenje osvjetlienja uz ograniceno | osvjetljenja uz mogucnost
koriStenje boja koriStenja razlicitih naCina

osvjetlienja ograniCeno
koriStenje boja

Jednolikost Nije standardizirano Dva nacionalna standarda | Standardizirano
prikaza
Jednolikost Nije standardizirano Nije standardizirano Standardizirano

mjernih jedinica




Opca usporedba papirnatih, sluzbenih
rasterskih (RNC) i sluzbenih vektorskih (ENC)

karata
KRITERIJ PAPIRNATAKARTA |RNC ENC
Orijentacija North Up orijentacija North Up orijentacija Bilo koja orijentacija
prikaza
Geografski Nije standardizirano Nije standardizirano; Standardizirano: WGS-84
referentni podeSavanje prema WGS- | referentni koordinatni
sustav 84 oCituje se u pomaku sustav

polozaja

Uvecani/ Samo promjenom karte | Uvecanje prikaza bez Uvecanje prikaza uz

umanjeni prikaz

dodatnih informacija;
Umanjenje prikaza za
posljedicu ima necitljive
detalje

automatski prikaz dodatnih
informacija;

Umanijenje prikaza bez
negativnih u€inaka




Prikaz normi ECDIS-a

IMO IHO

o S-52 Specifikacija za $-57 Norma za

zZvedbene # sadrzaj karte i prikazni prijenos

norme za aspekt ECDIS-a digitalnih

ECDIS B 2 . .

Dod.1. Vodi¢ za odrZavanje ENC-a | hidrografskih
Dod.2 Specifikacije boja i znakova podataka
Dod.3 Rjecnik pojmova ECDIS-a

IEC
Pomorska radiokomunikacijska oprema i sustavi - informacijski
sustav sa prikazom elektronickih pomorskih karata (ECDIS)-
operacijske i izvedbene norme,metode testiranja i zahtijevani
rezultati testiranja




Kada je dozvoljena plovidba sa heazuriranim
papirnatim kartama?

= Zapovjednik mora na svom brodu osigurati set papirnatih
karata koje pokrivaju predstojece putovanje, OSIM AKO:

Na brodu se koristi type-approved ECDIS kao primarni
navigacijski sustav, |

Drzava/zastava dozvoljava upotrebu ECDIS sustava kao
primarnog navigacijskog sustava, |

Brod je opremljen cjelokupnim setom azuriranih
vektorskih karata za predvideno putovanje, |

Koristi se type-approved ECDIS sa nezavisnim izvorom
napajanja kao back-up arrangement, |

Zastava drzave dozvoljava upotrebu ECDIS sustava sa
nezavishim izvorom nhapajanja kao back-up
arrangement, |

Na brodu je instaliran odgovarajuci ENC na oba sustava, |

Zapovjednik jamci da brod zadovoljava sve ostale
zahtjeve, ukljucujuéi dokumentaciju o obuci, itd



Sto je adekvatni back-up?



Sto je adekvatni back-up?

= Moguce situacije:

1. Posjedovanje iskljucivo papirnatih
navigacijskih karata

2. Posjedovanje jednog sluzbenog ECDIS
sustava i seta odgovarajucih papirnatih
karata

3. Posjedovanje minimalno dva neovisnha
sluzbena ECDIS sustava, bez obveze
posjedovanja papirnatih karata (paperless)

Phased to 2018: all cargo ships above 10,000 gt/ all tankers above
3,000qgt/ all passenger ships above 500 gt



Senzori ECDIS sustava

ECDIS radna
stanica

= tipicha ECDIS

instalacija ukljucuje:

. prilagodeni PC s
21" ekranom u boji

- navigacijske
senzore

- dodatni izvor
napajanja
(Uninterruptible

Power Supply -
UPS)

Autepiloet

Vanjski senzori 1 urada)



Navigacijski senzori ECDIS-a

= ECDIS je povezan s navigacijskim sustavima:
. za stalno odredivanje pozicije broda
. za stalno prac¢enje brzine broda
. za stalno praéenje kursa broda

- S ahemometrom

- s NAVTEX uredajem

. s radarskim/ARPA uredajem
- s AlS uredajem

- s dubinomjerom

- s autopilotom



Navigacijski senzori ECDIS-a

= povezivanje

koristenjem
serijskog sucelja
(RS-232 ili RS-
422)
standardizirani
komunikacijski
protokol NMEA
0183/2000

Pomorska
elektronicka
oprema, podaci
| senzori

Data NMEA sentence Source Note
Latitude and GLL, GGA, RMC, GPS receiver,
longitude IOM Loran C
True course and VTG, RMC GPS receiver
speed
Date and time ZLZ, 77U, ZDS GPS receiver Time can be also

read form PC
Tracked ARPA TTM ARPA Radar
targets
Radar system RSD ARPA Radar Radar EBL and
data VRM
AIS data R3 protocol AIS transponder
Depth DBS, DBT Echosounder
Course HDT, HDM Gyro or magnetic

compass

Speed VHW, VBW Speed log Speed through the

water
Drift VDR External source or

calculated

Water MTW Temperature
temperature sensor
Wind speed and | VWT Wind station

dir




SPGRME,3.9,M,5.5,M,6.7,M*25

SPGRMZ, 128, f,3*10

SPGRMM, WGS 84*06
SGPAPB,A,A,8.26,R,N,V,V,177.8,M,0004,201.7,M,201.7,M,A*49
SGPRMC,172624,A,4519.8267,N,01426.1833,E,0.0,0.0,300411,2.2,E,A*12
$SGPRMB,A,8.26,R,0003,0004,4501.1480,N,01414.4622,F,20.461,203.9,0.0,V,A*78
SGPGGA,172624,4519.8267,N,01426.1833,E,1,12,0.8,39.1,M,44.2,M, ,*7E
$GPGSv,3,1,12,02,03,135,30,04,11,101,32,09,82,005,48,12,56,262,49*79
$GPGSvV,3,2,12,14,16,320,44,15,34,189,43,17,28,048,45,18,05,258,45*7F
$GPGSV, 3,3,12,22,07,289,46,25,16,253,47,26,05,162,36,27,74,096,47*70
$GPGLL,4519.8267,N,01426.1833,E,172624,A,A%49
$GPBOD,180.0,T,177.8,M,0004,0003*40
SGPBWC,172624,4501.1480,N,01414.4622,E,203.9,T,201.7,M,20.461,N,0004,A*5C
$GPVTG,0.0,T,357.8,M,0.0,N,0.0,K,A*2A

SPGRME,3.9,M,5.5,M, 6.7,M*25

SPGRMZ, 128, f,3*10

SPGRMM, WGS 84*06
SGPAPB,A,A,8.26,R,N,V,V,177.8,M,0004,201.7,M,201.7,M,A*49
SGPRMC,172626,A,4519.8265,N,01426.1835,E,0.0,0.0,300411,2.2,E,A*14
$SGPRMB,A,8.26,R,0003,0004,4501.1480,N,01414.4622,E,20.461,203.9,0.0,V,A*78
SGPGGA,172626,4519.8265,N,01426.1835,E,1,12,0.8,38.2,M,44.2,M, ,*7A
$GpPGSv,3,1,12,02,03,135,30,04,11,101,32,09,82,005,48,12,56,262,49*79
$GPGSV,3,2,12,14,16,320,44,15,34,189,43,17,28,048, 45,18, 05,258, 44*7E
$GPGSV,3,3,12,22,07,289,46,25,16,253,47,26,05,162,36,27,74,096,47*70
SGPGLL,4519.8265,N,01426.1835,E,172626,A,A%4F

$GPBOD, 180.0,T,177.8,M,0004,0003*40
SGPBWC,172626,4501.1480,N,01414.4622,E,203.9,T,201.7,M,20.461,N,0004,A*5E
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NMEA

= National Marine Electronics Association
= 0183/2000
= Standardizirani komunikacijski protokoli:

- Tehnicke i podatkovne specifikacije za

komunikaciju medu pomorskim elektronickim
uredajima

- Standard NMEA 0183
. Standard NMEA 2000
. OneNet (buduci standard)



Seatalk GPS
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Fast heading sensor
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Navigacijska oprema zapovjednickog mosta

= QOdredivanje polozaja
= RADAR, GPS, eLORAN, SEKSTANT, RADIO SEKSTANT
= Odredivanje smjera kretanja
= ZIROKOMPAS, GPS, SATELITSKI KOMPAS, MAGNETSKI KOMPAS
= QOdredivanje brzine kretanja
= BRZINOMIER, GPS, SDME
= Mjerenje dubine
= DUBINOMJER

= |zbjegavanje sudara
= RADAR, ARPA

= |dentifikacija okolnih objekata
= AIS

= Vodenje navigacije, planiranje i izvrsenje putovanja
= ECDIS, INS, IBS



Ostala oprema zapovjednickog mosta

Uredaj za zapis plovidbenog putovanja (engl. Voyage
Data Recorder - VDR)

Sustav uzbunjivanja za navigacijsku strazu na mostu
(engl. Bridge Navigational Watch Alarm System -
BNWAS)

Sustav pracenja i identifikacije brodova velikog
dometa (engl. Long Range Identification and Tracking
of ships - LRIT)



Napajanje ECDIS sustava

= uz glavni izvor elektriche energije, ECDIS je
povezan i s pomocnim izvorom elektriche
energije

= sastavni dio sustava jest uredaj za neprekidno
napajanje (UPS) koji zamjenjuje glavni u slucaju
prekida rada

= prebacivanje sustava s glavnog izvora napajanja
na zamjenski bez poremecaja rada samog sustava



Prezentacija radar/ARPA podataka

= prezentacija hidrografskih i prometnih
informacija na jedinstvenom ekranu vazna je
znacajka navigacije pomocu ECDIS-a:
. svi navigacijski podaci prisutni su na jednhom
mjestu

. provjera GPS/DGPS pozicije pomocu radarske
slike

- laksa detekcija radarske jeke
- laksa detekcija navigacijskih anomalija, npr.
plutajucih objekata

- detekcija razlike u podacima referentnog
sustava i navigacijskih senzora



Prezentacija radar/ARPA podataka

= preklapanje hidrografskih podataka s

rada/ARPA moze uzrokqva

. lazni odraz
(clutter)

. previse
informacija

. prioriteti
prikazanih
informacija

[ ]
ti probleme:
» wn‘“ T Tt >y Y P
3 e m‘. % uf'“/ R = | TRANSRS MARINE
: L L

cHarY DE416858
RDO INFO

12, N
12°04.75S8E
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|81.CONT 14~ 28n
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CURRENT
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UECTORS FIXED
RANGE S5.468 nn
38,8088

DEPTHS IN METRES




Chart radar
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Chart radar

Chart underlay - dio ENC karte/celije kao
podloznog sloja radarske slik@é: Radarska
slika ima prioritet

Bez degradacije obje sli 8.

Standardni prkaz (s rd display): kao
sloj, ali ne i z’@ividu | bjekte

CCRP - Consistel Reference

Poklapanjée - is’izo mijerilo, projekcija,
orijentacija I stabilizacija




Prezentacija AIS podataka unutar ECDIS
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Prezentacija AIS podataka unutar ECDIS
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Prikaz navigacijskih informacija

Rezolucijom MSC.191(79) definiran je
standardizirani prikaz navigacijskih informacija
koji mora postojati na zaslonima brodskih
navigacijskih uredaja, a odnosi se na opremu
postavljenu na dan ili nakon 1.7.2008. godine.

Prikaz vlastitog broda, radarskih objekata, AIS
objekata, kartografskih i ostalih navigacijskih
informacija.

Pojmovi, skracenice, boje i simboli moraju se
koristiti na jedinstven, uskladen i dosljedan nacin.
Pod dosljednosc¢u se misli na vrijednosti, mjerne
jedinice, znacenje simbola, izvore podataka,
valjanost i, ako je dostupno, integritet.

Radar, ECDIS, AIS, INS, IBS



Prikaz navigacijskih informacija

= Definirani pojmovi, skracenice i simboli trebali bi
zamijeniti, odnosno imaju prioritet nad
postojecim elementima i vrstama prikaza koji se
koriste na zaslonima samostalnih uredaja. U
slu¢aju da je standardizirani simbol nedostupan,
drugi se simbol moze koristiti kao zamjena pod
uvjetom da se jasno razlikuje od propisanih.

= Okruznica SN/Circ.248: Guidelines for the
presentation of navigation-related symbols, terms
and abbreviations, 2004.



Objakt

Simbol

Cipiz

Wlastiti beod

Drvostroki Lrog, smjsiten na reforenine] pomiciji vlastitos
broda Upotrsba ovor simbola mode 22 zamijeniti prikasom
lindja kurza i subodics

Prikaz vlastitoz
booda uw sbramom
mjerilu

Fontura booda v odnosu na refersnitmu pociciju. Prkas je
ofijentizan prema smjem kestanja
Korizti 22 na malim domatimalouprim mjerilima

Pozicija radarsle
amtana vlastitog
baoda

Omnaka Lrifa smjsitena na prikszo broda u stvamom mjerile
na fizidhoj lokaciji amtems radsrs dja je maderla slika
tr=muino prikazana

Pramiamica Puna linija, debljine manje od limijs waktora brzina. Mlode
vlastitos broda / imati fikspe duljipe. Ishodists pramismice je reforemina
pozicija vlastitos booda
Puna lindja fiksne duljins. Duljins z2 izhbomo mode
Linija zubodica podeiavati. Sradiftalinijs palas za v referentnoj todki
\ vlastitog booda
- Isprekidana lindja za rzemacima od priblizno dvije Zirina
- pramianica.
- Kratkim okomitim linijsma mogu biti omafeni vremenski
“alctor bezina - koraci izmedu ishodista i krajnje todks valtora
A 3 IZbomo, na vektor mode biti dodan jadan vh stralics kako bi
- za parnalila stabilizacija kroz vodn, odnoeno dva vika =
namnaky stabdlizacije preko dna
Bredvidsno krstanja N - Kap pokasatelj pradvidemos krstanja broda mode =2 Loristiti

vakior na krivulju.

Proélo kratanja
trzjltorija

Puna lindja, deblja ako 22 radi o trgjaktonji primamos sustava
I3 poEicioniranjs, odnoeno tanja za trEjeltogiju sslundsmos
IEtava 73 poEiciondranja.

Ma prikame prodlog krstanja dozveljens su vremensks ommaka.




Objait Simbol Opiz
Puni krug smjeiten na poziciji pracenos objalta Valtor kurea
i bimine mora biti prika=an Lao ispealiidana limdja za
- ramacima od priblifme dvije girine linije. IDhomo, duE
Praceni objekt @"’ vaktora mogu biti oznaleni vremenski korac.

"Opasan objelt’ moa biti prikszan debljom lindjom kmuea i
vaktorom ili oemalen orvenom bojom (kod zasloma w bojil
Eljezkanj= do tr=nutka potvrds.

Omnadend objalt za
vrijema obrada

Sermanti bruga oko objakta Kod artomatzkor oonaliavanja

podataka {pd F LN objakt jo prikazan dabljim zspmantima ili covanom bojom.
tr=mutla \ Eljezkanj= do tr=nuthka potvoda
eznalavanja do
Izzubljend objalt H Pumna, clomito postavljsne lindj2 preko kuga Bljeskanjs do
trenutka potvrda,
e F - R . . : .
Odabrand objekt E—] Uglowi kovadeata centriranos oko simbolapracenos objekia
L
Proéla pozicija -
ohjakta . E,-' Viemanzki ravnomjemo rasporadans todka.
-
-

Praceni r=forenind
objakt

Waliko slove F. pored objekta Kod vida referentnih objekata
upotrsbljava 22 radnd booj (BL1, B2..)




Objekt

Simbal

Opis

AlS objektn
fmirovanjn

4

Jednzkokoraini trokut 52 ostrim kotom u vrho Trokut morz
biti orijentiran prema smjem kestanja, i1 prema kursu preko
dna zko podatzk o smjem nedostje Primljena pozicijz nalas
;& 1 centrn trokmtz, na polovic njesove visine Simbal je
manji od trokuotz sktivooz AIS abjekia

Aktivan praceni
ATE ghjekt

Jednakokraéni trokut 52 odtrim kutom u vrho Trokut mosa
biti orijentiran prems smjem keetanja, i1 prema kosso prekao
dnaz ko podatak o smjsm nedosEje Primljena pozicijz nalas
s2 1 centmn trokutz, ma polavici mjesove wvisine Vaktor
korsabrzine preko dna prikazan j2 kao isprekidana lindjasa
rammacima od priblifmo dvije sirine linije. Izbomo, duz
vektorz mozn biti omadfeni vremenski korac

Pramianica je prikszana kso puna linija, tzmjz od linije
vektora, duljins pribliIno dvije duljins trokutz. Ishodiste
praméanics nalzz 52 0 vihn trokutz

Zzkretanje broda morz biti prilezano linjoem fiksne doljins 2
ishodistem u krzjnjoj todkd pramiznics

Ezo pokazatelj pradvidemoz krstanjz moze 52 horistit
zzkrivljena linija

"Opasan ATS objekt’ ommaden je d=bljim trokutom i vektorom
korsabrzine, {4 ovenom bojom Bljeskamnjs do trenutlka
potvrda

Brikaz ATE objekiz
1 stvamom mjsrilo

Ako je konturz broda dodana simbolo trokotz, morz biti
smjestenz u odnosn ma primljemn pozicin o sklzdun sz
eventuzlnim pomacima, proposcionzlna duljini i Sirind
abjekta Simbal j2 orijentiran prama smjem kestanja abjekta
Floristi 52 na malim dometima kropnim mjerilims

F
F4
Fi
F i
F
ry
Fi
.
-
/
Fi
Fa
4
r
[ -l

Eﬁ'j’fm Al Uglavi kvadrata cenirirano g oko simbola aktivitanoz abjekz
Trokut precrtan podebljanim kyizem, orijentitan prems
i el zzdnjoj pomataj vrijednosti smjera kestanja, ber pramdéanics
Izzubljeni abjekt ﬁ" 9P 1 Vel i 13, B2 R .
= ! omaks zabretanjz § vektora Ogijentacijzs krizz je fiksna
Bljzskanje do trenutla potvrds
=
=
Prasle pozicije AIS 2" | Vremenski vnomjemo msposeiene tolke
abjekiz . = ! g T
-




Objelka imbal Opis

AlZ navizcijska Oblik somba 53 knizsn canirifanim u primljsng pozcji
pomaz=la; Objelt je prilazan rzjedno sa kamogaikim simbalom, s10
stvama pazicija s ne zzhtijeva kod radzeskha s priless

AlE Mavizcijska

pomaz=la; Oblik romba 53 krizem canfrifanim n primljenoj pozic
virmazlna pazicija

Wadzirani =& Isprekidana podsbljama lindja Tocks olorstz prikazans su
plovidbeni put k=0 kmozovi

(i)

Planirzni

altemativni g2 Tackzstz linija Tocks alsts prilazans su kea kg

plavidbeni puk

Prabni menevar

Walika slove T prikazang na zzslmmn nradzja

Simnlacijski nadin
rada

Yelika slovo S prikazanona zaslom uradzja

Pgleazivad bussar Eriz {dva ponndena prikazs ad kojih jedan ims atvossni
I = cenfar

Frumica . .

udaljenosti (fkme) Puni krugovi

Pomitna kernmica

I3 mjsrsmnjs Emz Dodatna bmmmice mofa 52 j2sno razlikovatiod pnz

ndaljenasti (VEL

Elsktranicka Isprekidana linija Dodatng alsbtronicka smjerzlo maga 52

smjerala (EBL)

jasma razlikovati od prvoz

Omateng zktivng
padmcj=

Punaz linija ako gramica podmdja

Ormzka dozdsja

Pravoluwmik 52 dijazonzlnom linijom nz tekst pojasnjenjz
{npr. "MOB' za sitnaciju "Coviek n mom')




Dodatne funkcije/Decision Assistance

Covjek u moru
Izbjegavanje sudara
Piratska djelovanja

Novi koncepti



Sigurnosni rizik

= ECDIS je navigacijsko pomagalo koje olaksava
navigaciju i unapreduje sigurnost plovidbe,
medutim nije rjesenje za sve probleme
= zhacajan sigurnosni rizik predstavlja pretjerano
oslanjanje na sustav (over-reliance})
. pogreske u kartama
- prevelika kolicina informacija (...)
- ljudska pogreska
- tehni¢ka ogranicenja navigacijskih senzora
. preklapanje



Prepoznati nedostaci sustava

Razlike u simbologiji na papirnatim i
elektroni¢kim kartama, sto ukljuc€uje i dinamicke
znacajke odredenih ENC objekata

Netocan ili onemogucen prikaz ENC znacajki i
naziva objekata na elektroni¢kim kartama (ECDIS
anomalies)

Nedosljednosti izmedu elektronickih i papirnatih
karata, ali iizmedu ENC karata razlicitih mjerila,
sto ukljucuje razlicitosti izmedu ENC proizvoda
razlicitih hidrografskih ureda

Horizontalna to¢nost polozaja: razliCitosti u
odredenom polozaju izmedu papirnatih i
elektronickih karata



Prepoznati nedostaci sustava

Problemi prilikom ispravljanja/azuriranja
elektronic¢kih navigacijskih karata

Poteskoce u protoku podataka (data feed)

Nedovoljno kvalitetho procesiranje podataka s
vremenski promjenjivim atributima

Problemi prilikom azuriranja / kod ne-azuriranja
programske podrske sustava (software updating)

Neadekvatna racunala

Razlicitosti izmedu modela - problemi pri
rukovanju sustavom

Veli¢ina i rezolucija zaslona



Zakljucak

= osnovha znacajka ECDIS sustava jest prikaz
polozaja i kretanja broda u stvarnom vremenu

= Smatra se ECDIS sustav doprinosi sigurnosti
plovidbe

= U odnosu na papirnate pomorske karte,
olaksava navigaciju u smislu:

- konstantnhog pracenja pozicije broda i
okolnih plovila

. istovremenog prac¢enja odabranih informacija
koje su potrebne za vodenje navigacije

- omogucavanja bolje preglednosti, pruzajudi
sveobuhvatan uvid u navigacijski okolis



