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SAZETAK

U posljednja dva desetljeca proslog stoljeéa uvode se znafajne tehnolodke
promjene u podru¢jima mobilnih komunikacija i navigacijske opreme. Nove
komplementarne satelitske sustave regionalnog ili globalnog pokrivanja moZemo koristiti
za komuniciranje mobilnih korisnika na kopnu jednako kao i onih na moru.

Osnovni cilj ovoga magistarskog rada je prikazati modeme tehnologije koje
integriraju razliite izvore relevantnih podataka podrZavajuéi usluge daljinskog peljarenja

Algoritam rada peljarskog kontrolnog centra, doprinosi razumijevanju procesa
daljinskog peljarenja. Analitickim pristupom peljarskom kontrolnom centru kao sustavu
definiraju se, sustavni dijelovi, stanja, prijelazi stanja te ulazi i izlazi iz sustava.

Doprinos ovoga rada je u prijedlogu opcije konfiguracije opreme peljarskog
kontrolnog centra, nuZne za obavljanje usluge daljinskog peljarenja iz peljarskog
kontrolnog centra.

PredloZena konfiguracija opreme peljarskog kontrolnog centra pruza peljaru
moguénost pradenja svih relevantnih parametara nuznih za obavljanje usluge daljinskog
peljarenja uz istovremeno kontinuirano pracenje pravovremene slike s brodskih kamera te

komunikaciju s brodom.




SUMMARY

In the last few decades of the twentieth century we saw a tremendous change in
mobile communication technology and navigation equipment. New complementary
satellite system, either regional or global can be used on land as well as on ships.

The aim of this study is to describe modemn technology which integrating various
source of relevant data supporting remote pilot service.

Algorithm of work for pilot control centre, facilitate understanding of remote pilot
processes. By applying analytical approach to pilot control centre as a system defining are,
elements of system, conditions, cross-conditions, entrances and exits of system.

Configuration of equipment for pilot control centre, which is necessary for remote
pilot service, present objective of this study. Proposed equipment configuration for pilot
control centre, making possible pilot to follow all relevant parameters vital for pilot remote
service beside simultaneous real - time viewing from ships cameras and communications

with ship.
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